
Flexible Robotersysteme

Intelligente Werkstückhandhabung: 
Der „Griff in die Kiste“



Flexible Robotersysteme2

Prozessbeschreibung
Um die Werkstücke aus einem Transportbehälter entnehmen zu können, ist ein komplexes Zusammenspiel zwischen  
Bilderkennungssystem, Software und Roboter erforderlich. Entsprechend dem Teilespektrum werden alle für den Prozess 
erforderlichen Schritte so aufeinander abgestimmt, dass ein optimales Entnahme- und Positionierergebnis erzielt wird.

Anforderung
Chaotisch ungeordnete Teile sollen aus 

einem Transportbehälter entnommen werden. 

Optische Datenerfassung 
und -auswertung

Ein zuverlässiges robustes 3D-Objekterkennungssystem 
erfasst die Daten optisch und wertet sie aus. 

Das automatisierte Entnehmen von chaotisch ungeordneten 
Teilen aus bereitgestellten Transportbehältern, „Griff in die 
Kiste“ genannt, ist eine der anspruchsvollsten Anwendungen 
in der Industrieautomation. Bisher gibt es hierfür allerdings 
nur wenige Roboterinstallationen, die die Anforderungen an 
Robustheit und Taktzeit erfüllen. Liebherr bietet flexible Ro-

Optische Datenerfassung

Roboterbahnplanung

Datenauswertung

Kollisionserkennung

Objektidentifikation

Objektentnahme

Objektselektion

Objektpositionierung

Liebherr-Robotersysteme für den „Griff in die Kiste”
botersysteme, mit denen der Griff in die Kiste wirtschaftlich 
automatisiert werden kann. Sie helfen, Produktionsabläufe zu 
automatisieren, Kapazitäten zu steigern und dadurch Kosten 
zu senken. In Verbindung mit den bewährten Komponenten 
für Werkstückhandhabung aus dem Bereich der Liebherr-
Automationssysteme lassen sich vielfältige Aufgaben lösen. 
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Objektidentifikation und -selektion
Eine speziell entwickelte Software segmentiert, identifi-
ziert und selektiert die Informationen über die Werkstücke 
sowie die technischen Randbedingungen. 

Kollisionsfreie Teileentnahme
Der intelligente Greifer verfügt über zusätzliche Achsen 
und ermöglicht eine  kollisionsfreie Entnahme der Teile  
aus dem Transportbehälter.

Objektpositionierung
Abschließend werden die Werkzeuge gezielt am definierten 
Ablageplatz oder an einer Maschine positioniert. 

Liebherr-Robotersysteme für den „Griff in die Kiste”
Liebherr verfügt über jahrelange Erfahrung mit Automations-
systemen in den unterschiedlichsten Branchen und Einsatz-
gebieten, die in die Entwicklung der neuen Technologie mit 
eingeflossen ist. Die Liebherr-Robotersysteme sind mit einem 
zuverlässigen und robusten 3D-Objekterkennungssystem 

sowie einer leistungsfähigen Software zum Segmentieren, 
Identifizieren und Selektieren von Informationen ausgestat-
tet. Speziell entwickelte Greifer mit zusätzlichen Achsen 
ermöglichen den kollisionsfreien Zugriff und die Entnahme 
der Teile aus dem Transportbehälter.
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Mit rund sechs Jahrzehnten Erfahrung ist Liebherr einer der weltweit führenden Hersteller von CNC-Verzahnmaschinen, 
Verzahnwerkzeugen und Automationssystemen. Zukunftsweisende Ideen, hochqualifizierte Mitarbeiter und modernste 
Fertigungsanlagen an den einzelnen Standorten sind die Basis für innovative Produkte. Diese zeichnen sich durch 
Wirtschaftlichkeit, Bedienfreundlichkeit, Qualität und Zuverlässigkeit sowie hohe Flexibilität aus. 
Liebherr beschäftigt im Bereich der Werkzeugmaschinen und Automationssysteme rund 1.200 Mitarbeiter und  
verfügt über Produktionsstätten in Kempten und Ettlingen (Deutschland), Collegno (Italien), Saline (Michigan/USA) und  
Bangalore (Indien). Diese werden durch fachkundige und zuverlässige Vertriebs- und Servicespezialisten an zahlreichen 
Standorten weltweit unterstützt.

Werkzeugmaschinen und 
Automationssysteme von Liebherr

Hochqualitative 
Verzahnwerkzeuge
Liebherr fertigt  qualitativ hochwertige, präzise Werkzeuge 
für die Weich- und Hartbearbeitung von Verzahnungen 
und stattet seine Verzahnmaschinen damit aus.  Zum An-
gebot gehören Lagerwerkzeuge der Marke Lorenz sowie 
individuell auf Kundenwünsche zugeschnittene Produkte.

Automationssysteme für ein breites 
Anwendungsspektrum
Mit einem breiten Produktspektrum aus Linearportalen,  
Palettenhandhabungssystemen, Förderanlagen und der 
Roboterintegration realisiert Liebherr Projekte aus allen 
Bereichen der Produktion und erreicht dabei eine über-
durchschnittlich hohe Verfügbarkeit der Systeme.

www.liebherr.com

Systemlösungen im Bereich 
der Werkzeugmaschinen
Zum Fertigungsprogramm gehören Wälzfräsmaschinen, 
Wälzstoßmaschinen sowie Wälz- und Profilschleifmaschi-
nen, die sich durch ihre hohe Stabilität und Verfügbarkeit 
auszeichnen. Liebherr deckt alle Technologien zur Her-
stellung hochwertiger Zahnräder ab und entwickelt diese 
beständig weiter. Besondere Bedeutung kommt hierbei 
auch der Energieeffizienz der Maschinen zu. 
Verzahnmaschinen von Liebherr werden weltweit an nam-
hafte Hersteller von Verzahnungen und Getrieben sowie 
von großen Drehverbindungen geliefert. Sie werden vor 
allem von der Pkw-, Lkw- und der Baumaschinenindustrie 
nachgefragt, zunehmend aber auch von der Windindustrie 
für die Herstellung von Getrieben für Windkraftanlagen. 
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